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Disefio y desarrollo de un novedoso sistema de manejo y control de
magquinaria autopropulsada y de los protocolos de actuaciéon que garanticen
la seguridad laboral de los operadores.
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OBJETO DEL PROYECTO

La naturaleza del Grupo Tragsa como medio propio de la Administracién, exige eficacia en la
disposicion de uno de los mayores Parques de Maquinaria del pais. Los ambitos de operacion de
nuestras maquinas son muy diversos y en ocasiones no exentos de dificultad y riesgo de
accidentes.

En este sentido, el objeto general de este proyecto consiste en el disefio, desarrollo e
implementaciéon en maquinaria autopropulsada, especialmente en excavadoras de cadenas, de un
sistema de control remoto y de un sistema de seguridad antivuelco que permita realizar esas
operaciones que entrafian cierta dificultad y riesgo de una forma mas segura y fiable para el
magquinista, y permita asimismo la proteccién de la maquina.




